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基于被动引射的大扩张比喷管
流动数值研究
吴超，黄兴
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摘 要：针对大扩张比喷管地面试验过程中分离流动现象，基于数值方法研究分离状态流场特征，分析了分离位置与喷管入

口参数的关系，并与经验公式进行了对比。在此基础上，开展被动引射方案的仿真计算，分析引射筒长度、直径等参数对喷

管流态的影响。计算结果表明，大扩张比喷管地面试验过程由于逆压梯度产生分离流动，数值计算流场及分离位置与经验

公式结果接近；通过引射筒的被动引射可以实现地面试验时喷管满流状态，流场受引射筒长度和直径等参数影响。此研究

结果可为大扩张比喷管地面试验设计提供参考。
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喷管是发动机主要的部件之一，其方案设计对于吸气

式发动机的性能有着重大的影响[1-3]。随着飞行高度增加，

环境压力减小，为实现最佳性能，喷管达到临界工作状态时

的扩张比也增加。在大扩张比喷管地面试验过程中，过膨

胀会造成高温燃气在喷管内的分离流动现象，从而对试车

结果的评定、结构传热等产生影响，严重时可能对喷管和发

动机结构造成破坏[3-4]，因此受到广泛的关注和研究。

针对喷管流动分离问题，国内外开展了大量的研究。

对分离流动的模型进行了分析，通过试验和仿真表明了存

在两种流动模式[5-8]。胡海峰[9]等采用数值方法详细研究

了喷管流动中出现气流分离模态的变化情况，并对大扩张

比喷管流动特性与喷管结构耦合的气动弹性问题进行了

分析；王一白[10]针对抛物线喷管研究了型面参数对流动分

离模态转换的影响；王晓辉[11]开展了固体火箭发动机喷管

分离流动及其数值模拟研究，分析了喷管在不同入口总压

情况下的流场参数分布；周文清[12]为研究气流分离对喷管

性能的影响，开展了理论计算与数值模拟分析，获得了分

离点位置及推力系数的变化；贾睿东[13]对超声速喷管中激

波分离诱发流场对称破缺的机理进行了深入研究，并提出

控制方法。这些研究工作对大扩张比喷管的分离流动进

行了全面深入的分析，为喷管设计及地面试验提供了

参考。

为避免大扩张比喷管地面试验中分离流动带来的不利

影响，通常需要在高空台下开展试验[14]。但高空模试车台

系统复杂，受发动机尺寸影响，费用昂贵且时间周期长，对

于试验条件提出了较高的要求。引射技术是一种在流体流

动控制中常用的技术，其在高空台设计中也得到了应用[15]，

但是研究相对较少，且在高空台中的实现过程较为复杂。

针对大扩张比喷管地面试验中的分离流动问题，本文

开展了基于简单几何结构引射筒进行流动控制的研究，基

于数值建模方法，研究了分离流场的参数分布规律，在此基

础上针对引射方案，分析了不同参数对流场的影响，研究基

于被动引射方案实现地面试验过程中喷管满流工作的可行

性，为地面试验提供一种分离抑制的技术途径。

1 计算模型
1.1 几何模型及计算条件

以轴对称喷管为研究对象，喷管包含收缩段、喉道和扩

张段，壁面型线由圆弧及相切的几何关系组成，扩张比

为45.2。
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被动引射方案主要由喷管和引射筒组成，引射筒为等

直径圆筒，直径略大于喷管出口截面直径，前缘与喷管出口

截面齐平，两者几何位置关系如图 1所示。图 1中，A为喷

管进口，B为对称轴，C为壁面，D为出口边界。喷管主要设

计参数和计算条件见表1。

1.2 网格划分及边界条件

根据喷管的流动特点，过膨胀时在较高的反压作用下

会产生流动分离，近壁面边界层区域网格对于分离点的预

测十分关键。建模过程中，对近壁面区域网格进行加密，第

一层网格Y+约为1。根据分离流场特点，会在中心区域形成

马赫盘，对对称轴区域网格也进行加密。由于喷管和引射

筒几何模型相对简单，流场全部生成结构化网格，共约

42万。

计算模型的主要边界条件包括4类，如图1中所示。喷

管进口为压力进口边界，指定进口燃气的总温和总压值，由

于流动为亚声速，静压只作为初始条件，数值与总压一致。

实际工作过程中发动机的压力是随时间变化的，采用UDF

函数指定进口压力随时间的变化关系，模拟压力建立过程。

数值计算时间步长 0.01s，共计算 800时间步。计算模型的

几何对称轴为对称轴边界条件，喷管壁面、引射筒壁面均为

壁面边界条件，无需指定参数。计算过程中，外部区域边界

为压力出口边界，模拟环境大气参数，给出压力和温度值。

1.3 控制方程与数值解法

流场控制方程为微分形式的N-S方程。在喷管流动仿

真中，燃气和空气的物性参数有很大的差别，组分模拟计算

时，通过求解第 i种组分的对流扩散方程预测每一种组分的

局部质量分数Yi
∂
∂t ( ρYi )+∇• ( ρviYi )=-∇•Ji +Ri +Si （1）

式中，Ri是第 i种组分的生成率，Si是在此条件下控制方程

中用户自定义的源相导致的附加生成率，喷管流动过程中，

燃气与空气不产生化学反应，仅计算组分扩散过程。

湍流条件下，质量扩散按照式（2）计算

Ji = -( ρDi,m + μt
Sct )∇Yi （2）

式中，Sct为湍流施密特数；Di,m为第 i中物质的扩散系数。

气体黏性由Sutherland公式计算，采用三系数方程

μ=μ0( )TT0 3/2 T0+S
T+S （3）

式中，μ为气体黏性；T为静温；μ0和T0分别为黏性和温度的

参考值；S为常数。

基于有限体积法，采用与时间相关的耦合隐式解法求

解控制方程。对控制方程中的扩散项和对流项分别采用二

阶中心差分格式和二阶迎风格式离散。湍流模型对于分离

流动的预测十分关键。根据文献研究选择S-A模型，以更

好地计算逆压梯度下的分离流动[9]。

1.4 分离位置经验公式

试验结果表明，当喷管出口压力（压强）与环境大气压

力比大于0.3时，喷管中燃气流动正常；当此比值小于0.3～

0.4时，喷管中将出现激波分离现象。过膨胀喷管中是否出

现分离可以用式（4）进行判断[16]

表1 计算参数

Table 1 Calculation parameters

参数

喉道高度/m

出口直径/m

喷管长度/m

喷管扩张比

燃气比热容/（J/（Kg•K））

燃气摩尔质量/（g/mol）

进口总温/K

最大进口总压/MPa

环境压力/MPa

数值

0.12

0.8064

1.0

45.2

3650

19.8

3500

6.2

0.101

图1 计算模型及局部网格

Fig.1 Calculation model and local grid
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p i
pa
= 23 ( papc ) 0.2 （4）

式中，p i为分离点压力；pa为环境压力；而 pc则为燃烧室

压力。

2 仿真计算与分析
2.1 喷管流场分析

针对典型工况进行数值计算，分析喷管在不同的进口

压力下的流动特征。图 2 和图 3 分别给出了进口压力

1.3MPa和 6.2MPa不同工况下的流场马赫数及燃气组分分

布。可以看到，两种工况下喷管中均产生了分离流动和马

赫盘。高温燃气经过喉道后加速到超声速状态压力不断降

低，外界环境压力相对较高。根据激波理论，喷管出口截面

的压力理论值分别为 1041Pa和 4964Pa，远低于环境压力。

在较大的逆压梯度下，燃气从壁面附近边界层开始分离，并

向上游传播，产生了曲面的激波流动现象。激波分为内外

两层，内激波中心主流在对称轴附近产生了由正激波组成

的马赫盘，而外激波气流向中心汇聚，并沿着马赫盘外侧流

动。两个不同工况下的流动特征相似，但是随着进口压力

的提高，在环境压力不变的前提下，分离点和马赫盘的位置

均向喷管出口移动，与之对应，喷管中流动最大马赫数也

提高。

对应于马赫数分布，由图3燃气组分分布规律来看，分

离区域从进口发展而来，气体组分以空气为主。在大范围

的分离区域，空气将燃气流“压制”在中心区域。在空气和

燃气之间，存在相互扩散的过渡区域，随着与分离点距离的

增加，扩散边界越来越宽。

2.2 分离位置计算

针对不同进口压力条件进行计算和分析，将喷管壁面分

离区域压力进行对比，如图4所示。可以看到，喷管进口压力

变化对于分离点的位置具有决定性的影响。进口压力越低，

燃气通过喷管喉道扩张流动过程中压力下降越快，气流更容

易从壁面分离。在最小压力点后壁面压力迅速上升，此后压

力值缓慢上升，直至在喷管出口位置与环境压力接近。随着

进口压力的提升，分离点不断向出口方向移动，最小压力点

的位置也后移。另外，通过曲线对比可以发现，压力曲线在

前半段的下降速率大，不同进口条件下壁面压力最低值基本

相同，分离区域压力曲线平直，数值接近环境压力。

将数值计算的分离位置对应的扩张比 ξ计算结果，与

按照式（4）计算的结果进行对比（见图5），可见数值计算的

分离点扩张比变化规律与经验公式一致，随着进口压力 p

增加，分离点扩张比 ξ增大，曲线进行呈现线性变化的特

点。在较低的压力下，两个计算结果的曲线一致性较好；当

压力增大到4MPa以后，数值计算结果略低于经验公式的数

值，但最大误差在10%以内。上述结果对比表明，本文数值

模型能够较好预测建模方法的可行性。

2.3 引射参数影响及流场分析

喷管流场计算结果表明，由于按照高空使用要求设计

的喷管扩张比大，地面试验时，即使在最大工作压力下，喷

管仍然处于过膨胀工作状态，喷管内产生了分离流动。为

此，开展了通过被动引射实现喷管内正常流动的可行性研

究。在被动引射方案中，引射筒的长度Li和直径Di是主要

的几何参数，作为影响流场的主要参数加以研究，计算过程

中喷管进口压力均取值6.2MPa。

（1）引射筒长度Li的影响

从图6的马赫数分布图来看，随着引射筒长度增加，对

喷管的引射作用增强，流场的参数分布和喷管内流动过程

也发生变化。与无引射筒马赫数分布对比，当引射筒长度

图2 典型工况流场马赫数分布

Fig.2 Mach number distribution of flow field under typical

working conditions

图3 典型工况燃气组分分布

Fig.3 Distribution of gas components under typical

working conditions
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为0.5m时，两者之间相似，燃气在喷管的中后部开始分离，

在对称轴附近产生了明显的马赫盘，喷管未达到满流状态，

但是分离位置向出口方向移动，马赫盘的位置 xi也明显向

后移动。

当引射筒长度为1.0m时，壁面分离区位置已经靠近喷

管出口，基本可以保证喷管的满流工作状态，消除了壁面分

离现象。此时，第一级马赫盘继续向后移动。随着长度进

一步增加，在引射筒内燃气逐渐变成紧靠筒壁的贴壁流动，

经过一段距离后，燃气从引射筒壁面分离。与分离位置的

变化相对应，随着引射筒长度Li增加，喷管中心区域形成的

马赫盘也向后移动，尤其是引射筒长度为 2.0m时，相对于

其他状态而言，明显的特征是马赫盘基本消失。

根据计算结果，将第一级马赫盘位置xi随引射筒长度Li

的变化关系进行对比，如图7所示。可以看到，两者之间近

似呈抛物线关系。随着马赫盘向后移动，喷管流场的最大

流动速度有所增加，但变化量较小。根据计算，引射筒长度

Li由 0增加到 2m时，喷管流动最大速度由Ma 4.16增加到

Ma 4.38。

图8给出了长度2.0m工况下引射筒前端局部区域流场

速度及流线变化。此时喷管内流动达到满流状态，从喷管

中喷出的高速气流与引射筒壁面存在一定夹角，在等直径

的引射筒前端产生了一道内收缩激波，激波后气流流线偏

转到水平方向并在引射筒内流动。在高速低压燃气流摩擦

图7 马赫盘位置xi随引射筒长度Li变化

Fig.7 The position xi of Mach plate changes with the

length Li of ejector cylinder

图5 分离位置扩张比ξ随进口压力p变化

Fig.5 The expansion ratio ξ of separation position changes

with inlet pressure p

图4 喷管壁面分离区压力对比

Fig.4 Pressure comparison of nozzle wall separation zone

图6 不同引射筒长度Li喷管马赫数分布

Fig.6 Mach number distribution of different ejector

cylinder lengths Li
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和剪切作用下，外部空气通过引射筒与喷管出口之间的间

隙进入引射筒内，并沿着筒壁向后流动。在筒内逆压梯度

作用下，经过一段距离燃气流从引射筒壁面分离后向中心

汇聚，并产生一道弱斜激波，气流流线向中心偏转，同时诱

导分离区产生逆时针的回流现象。此工况下引射筒的中心

区域基本没有产生马赫盘。

表2中对比了不同引射长度下流经引射筒与喷管出口

间隙的流量。可以看到，随着引射筒长度的增加，通过间隙

的流量也增加，但两者之间为非线性关系。引射筒长度超

过1m后，流量增加的趋势减缓，长度为1.5m和2.0m时喷管

均为满流状态，间隙区域的流场参数已基本保持不变，引射

筒内的分离区未影响到缝隙流动，此时引射流量也不变。

（2）引射筒直径Di的影响

直径Di的变化改变了引射筒和喷管出口位置的间隙，

对引射的流场和通过缝隙的流量产生影响，从而可能对流

场产生影响，需要对此加以分析。

针对喷管进口压力6.2MPa的状态，固定引射筒长度为

2m，分别对引射筒直径 0.8264m、0.8464m 和 0.8664m 三种

工况的流场进行分析。

对比图 9中的流场参数变化，三种工况下均可保证喷

管内的满流工作状态，引射筒直径的不同对流场的影响主

要表现在引射筒内。当引射筒直径为 0.8264m时，对应的

间隙高度为 10mm，流场中消除了马赫盘流动现象。直径

为 0.8464m 时，间隙为 20mm，流场马赫数分布与间隙为

10mm时基本一致，但引射筒的分离位置略向前移动，中心

区域的马赫盘尺寸很小。间隙进一步增加到 30mm（直径

为 0.8664m）时，引射筒内燃气已经不能贴壁流动，而是发

展到喷管的出口截面位置，气流从喷管出口处就开始向中

心汇聚。与此同时，马赫盘的位置朝向喷管进口方向移动，

且间隙为30mm时中心马赫盘已经十分明显。

从表 3的流量来看，引射筒直径对于马赫盘的位置有

一定的影响，间隙越大则马赫盘的位置越向前移动。与之

对应，随着间隙的增加，引射流量显著增大。从数值上看，

间隙为 300mm时的流量是间隙为 10mm时流量的 3.09倍，

两者之间接近线性关系。

3 结论
本文针对大扩张比喷管地面工作过程中，由于过膨胀

而产生的局部分离流动问题，建立了基于等直引射筒的被

动引射方案数值仿真模型，开展了不同引射筒长度和直径

下的流场参数计算，并对计算结果进行分析，得出以下

结论：

（1）基于本文建立的数值仿真模型，可以较好地计算大

扩张比喷管流动状态及预测分离流动现象，仿真计算与经

图8 局部流场变化

Fig.8 Local flow field variation

图9 不同直径Di的喷管流场马赫数分布

Fig.9 Mach number distribution of different Di

表2 不同引射长度下经过缝隙的流量对比

Table 2 Comparison between flow through gap under

different ejection lengths

工况

1

2

3

4

5

引射筒长度Li /m

0

0.5

1.0

1.5

2.0

引射流量/（kg/s）

1.02

2.71

3.90

4.56

4.56

表3 不同引射筒直径下引射流量

Table 3 Ejection flow under different ejector

cylinder diameters

直径Di /m

0.8264

0.8464

0.8664

马赫盘位置/m

1.88

1.80

1.64

引射流量/（kg/s）

4.56

9.15

14.10
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验公式计算分离点结果较为接近，表明建模方法可行。

（2）引射筒的长度对引射效果和流场参数分布有重大

影响。针对进口压力6.2MPa的工况计算结果表明，当引射

筒长度达到 1.0m以上时，可以实现喷管的满流工作状态，

消除喷管内分离流动现象。

（3）增加引射筒的直径，会增加通过引射筒和喷管间隙

的引射流量，同时造成马赫盘前移。在给定的典型工况下，

直径增加间隙增大到30mm时还可保证喷管的满流工作状

态，相对于间隙 10mm的工况，出现了明显的马赫盘，且引

分离位置前移到引射筒前端，引射效果下降。

本文的研究表明，增加引射筒长度和减小引射筒与喷

管出口的间隙，有利于实现喷管的满流工作状态。通过合

理控制引射筒尺寸参数，可以实现对大扩张比喷管地面试

验时过膨胀产生的分离流动现象的抑制，被动引射是一种

可行的技术途径。
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Numerical Study of Nozzle Flow with Large Expansion Ratio Based on
Passive Injection

Wu Chao，Huang Xing

AECC Hunan Aviation Powerplant Research Institute，Zhuzhou 412002，China

Abstract: In view of the separation flow phenomenon in the process of large expansion ratio nozzle ground test, the

flow field characteristics of separation state are studied based on numerical method, and the relationship between

separation position and nozzle flow parameters is analyzed, and compared with empirical formula. On this basis, the

simulation calculation of the passive injection scheme is carried out, and the influence of parameters such as ejector

barrel length and diameter on nozzle flow pattern is analyzed. The results show that the flow field and separation

position of the nozzle with large expansion ratio are close to the results of the empirical formula due to the adverse

pressure gradient during the ground test; the full flow state of the nozzle can be realized by passive injection of the

ejector barrel, and the flow field is affected by the length and diameter of the ejector barrel. The results of this paper

can provide a reference for the ground test design of nozzle with large expansion ratio.

Key Words: large expansion ratio; axisymmetric nozzle; passive injection; computational fluid dynamics; separated flow
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